IRIBZUILTATIS IBALUAIRE,
COMIIZTINLA CGNaC2018 AR

Domeminls MBCATRONICA $I ROBOTICA

D PROMNECT / AUTOIR TITLUL PROUSCTULUL PUNCTAJ

131 / MOLDOVAN Cristian Constructie o.lemonstrator .mecatromc modular si optimizare algoritmi 23,5
de control prin feedback video

147 / FILIPESCU Hannelore Apahza optimala a unor sisteme flexibile destinate proceselor de dozare 16,5
si ambalare




