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Universitatea Politehnica Timisoara
Facultatea de Mecanica

Universitatea

Politehnica
Timigoara

Misiunea programului de studii:
pronectarea dezvoltarea, implementarea si intretinerea sistemelor Si echlpamentelor de calcul, a sistemelor bazate pe microprocesoare si mlcrocontrolere a sistemelor flexibile pentru cele mai diverse
domenii.

Oblectl\(elve programului ¢ de studii:
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2. Pregatirea studentilor pentru aplicatii ale conceptulw dei |ng|ner|e concurenta pentru sinteza S|stemelor electromecanlce
3. Pregatirea studentilor pentru activitati profesionale, in companii de profil, organizatii, institutii si agenti economici din Regiunea de Vest si din tara;
4. Formarea de absolventi capabili sa se perfectioneze prin studii de nivel masteral si doctoral, prin antrenarea lor la realizarea unor teme si proiecte de cercetare interesante pentru economia

Competentele programului de studii:

Competente profesionale:

Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnica generala si de specialitate pentru rezolvarea problemelor tehnice specifice domeniului Robotica

Elaborarea si utilizarea schemelor, diagramelor structurale si de functionare, a reprezentarilor grafice si a documentelor tehnice specifice domeniului Mecatronica si Robotica
Realizarea de aplicatii de automatizare locala in mecatronica si robotica utilizand componente partial tipizate si netipizate precum si rsurse CAD

Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor si sistemelor mecatronice

Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor de comanda electronica ale sistemelor mecatronice

Proiectarea asistata, realizarea si mentenenta sistemelor mecatronice prin integrarea subsistemelor componente (mecanic, electronic, optic, informatic)

@ @5 @ KW [

Competente transversale:

1. Indeplinirea sarcinilor cu identificarea exacta a obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, a conditiilor de finalizare a acestora, a timpului de lucru si a termenelor aferente

2. Executarea responsabila a sarcinii de lucru in echipa pluridisciplinara cu asumarea de roluri pe diferite paliere ierarhice

3. Identificarea nevoii de formare continua si utilizarea eficienta a resurselor informationale si a resurselor de comunicare profesionala, prin internet, aplicatii software de specialitate, baze de date, cursuri on-line, atat in limba romana, cat si
intr-o limba de circulatie internationala

Finalitati:
Absolventii programului de studii universitare de licenta vor accesa urmatoarele ocupatii posibile conform Clasificarii Ocupatiilor din Roméania ISCO-08:

Asistent de cercetare in electromecanica - 215132; Inginer de cercetare in electromecanica - 215131; Inginer electromecanic - 215216; Inginer productie - 215205



Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
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[cod DFI[ CodrsI] CodDL] Cod S ciclul [ cic2c3] ata2 |

[ 20 [ 70 [ 250 10 [ L
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PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2021-2025

Universitatea

Politehnica
Timigoara

ANUL | (2021-2022) ANUL Il (2022-2023)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
1 Analiza matematica Matematici speciale Electrotehnica Tolerante si control dimensional
14412100F1 [ 4 [ EJ28[28] 0] o[ o [oF[ 44| ra412102F1 [ 4 [ D[ 28] 28] 0 [ 0 ] 0 [DF[ 44| 441210301 3 [ D[28] 0 [14] 0 [ o oD 33| t441210401 [ 3 [ D 28] 0 [14] 0 [ 0 [oD] 33
2 Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala Programarea calculatoarelor si limbaje de programare | Tehnologia materialelor |1 Materiale plastice si tehnologii de fabricatie
ta412101F2 | 4 [ EJ28[28[ o[ o] o JoFJ4arasr2102F2] 4 [DJ28[ 028 0] o oFJas]rasrrossa] 4a]DJ2s[0fa4[ 0o [ps]ss]rasr2r0as2]3[DJ2s[0f28[0]o][ps]ae
3 Fizica Stiinta si ingineria materialelor Il Rezistenta materialelor | Rezistenta materialelor Il
14412100F3 | 4 [DJ28[24[ 24 o] o JoFJ 44| ra41210203] 4 [ EJ28[ 0[14[ 0] o op]58]radr210303] 5 [ EJ28[28[14] 0] o oD]s5]ra4r210403] 4 [EJ28[28[14] 0] o0 Jopo]so
4 Stiinta si ingineria materialelor | Mecanica | Mecanica Il Mecanica lll
taa1210104 | 5 | E[28] 0o[28] o[ ofopfeoftasn21020a] 4 [ EJ28]28] 0 oo fopf4aafrasrorosna] 4 [E[28[14[14] 0] 0 fonfaa]raarznoana] s [eEf2s[2a[14] 0] 0 Jon]as
5 Geometrie descriptiva si desen tehnic Tehnologia materialelor | Termotehnica | Termotehnica Il
1441.21.01F5 | 6 [ E[42] 0 [42] o[ o JoF[e6| 441210255 ] 4 [ E[28] 0 [28] 0 [ 0 [Ds[44]1441210305] 4 [ E[28[14[14] 0] o JoD[44] 1441210405 3 [ E 28] 014 0] o0 [opn]ss
6 Chimie Grafica asistata de calculator Metode numerice Mecanica fluidelor
1441210176 | 3 [ D[ 28] 0 [14] o[ o [oF[33] t44121.02F6 [ 6 [ E[42] 0 [42] o[ o Jor[ee | La412108F6 [ 4 [ D 28] 0 [28] 0 [ 0 [DF] 44| 1441210406 4 [ E[28[14[14] 0] 0 [OD]44
7 Limbi moderne 1 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 2 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Mecanisme | Mecanisme Il
44121017 2 [ DJof28] o ofoJocf2z]|raar2102¢7] 2 ] DJof28]0fo]o]pcfaz]rasn210307] 4 [E[28] 0 [2a[2a] 0o [oD[44]r44121.0407] 3 [ D[28] 0 ]14a[24a] 0 o190
8 Eductie fizica si sport 1 Educatie fizica si sport 2 Educatie fizica si sport 3 Educatie fizica si sport 4
tasr2101c8 [ 2 cJofJuafofJofofocfss|rasrar02ce] 2] cJof1afofofo]fpc]ss]|rasnaroace] 2] cJofa]o[ofofpcfas]|raanzioace] 2] cfofa]o]ofo([pc]ss
9 Practica de domeniu
I T I [T T T T T T T T [wmaem]alec]l T T T Jelon]o
10
L T [ [ [ T [T 1 L 1 [ [ [ 1 T 1 L 1 [ [ T [ T 1 L 1 1 [ [ T [ T 1
1 Disciplin facultativa Disciplind facultativa Disciplin facultativa Disciplin facultativa
1441.21.01.114 | I | | | | | 1441.21.02.11- | | | | | | | 1441.21.03.11- | | [ [ [ [ [ L441.21.04.114 | [ [ [ [ [ [
totall | ore didactice: 392 VPl 358 ore: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 268
S ™ Sredite: 30 evaluri: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 4E3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,3D,2C
total/ | ore didactice: 28,0 ore: 28 ore: 28 ore: 28
S i care: 130] o[ 7000 slp din care: 130 70[80] 00 (eslp din care: o[ 508010 Eslp din care: 1405080 10] (@slp
Observatii:

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2021-2025

ANUL 111 (2023-2024)

ANUL 1V (2024-2025)

SEMESTRUL 5

SEMESTRUL 6

SEMESTRUL 7

SEMESTRUL 8

Elemente constructive de mecatronica |

Elemente constructive de mecatronica Il

Optional 5 Microcontrolere (*)

Optional 10 Retele de calcul si echipamente periferice (*)

' a41.21.0551 [ 5 [ EJ 28] o [14] 14] o [os[e9 | tada1210651 [ 4 [ EJ28] o[ 14] 14] o [os] 44 [rasr21.0701] 5 [ E J28] o [ 14[ 14] o Joo [ 69 |Laa121.08s1i] 5 [ E J28] o J14[ 14] o [os] e9
2 Bazele sistemelor mecatronice Bazele roboticii Optional 6 Automate programabile (*) Optional 11 Sisteme flexibile de fabricatie (*)
1441210502 | 3 [ E 28] 0o [14] o[ o Jop[ 33| taar2106s2] 3 [ EJ28] o [14]14] o Jos| 19 [raar21.07025] 3 [ E 28] 0o [14] o] o Jop] 33 |ras121.0852-i] 5 [ E 28] o [14] 14] o Jos] 69
3 Teoria sistemelor automate Actionarea sistemelor mecatronice Management/Marketing Optional 12 Simularea sistemelor electromecanice (*)
1441.21.0503 [ 5 [ E 28] 0 [ 28] o [ o Jop[ 69| taa121.0653 ] 5 [ EJ42] o[ 28] 14] o [pos|41 ] ta41.21.07c3] 4a [ D [28[28] o] o] o Joc] 44 |ras121.0853-i] 5 [ EJ28] 0 ]28] o] o Jps]e9
4 Economie generala Senzori si sisteme senzoriale Sisteme de conducere in robotica Optional 13 Programarea microcontrolelelor (*)
144121054 | 3 [ D[ 28] 14] o] o o Joc]a3] tasr21.0e04] 3 [ EJ28] 0 [14] o o Jop[33] tad121.0704] 3 [ D 28] 0 14] o] o o] 33]Las121.0854-i] 5 [ EJ28] 0] 28] o] o Jps]e9
5 Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala Tehnici si sisteme de masurare Inteligenta artificiala Comunicare/Etica si integritate academica
1441.21.0505 | 5 [ E [28] 0 [ 28] 14 o oD 55| ta41.21.0605 ] 3 [ D[ 28] 0 [14] o] o Jop[ 33| tad1210705] 3 [ EJ28] 0 [14] o] o oo 33| ra412108cs 2 [ pJ28]14] o] o] ofoc] s
6 Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*) Optional 3. Informatica aplicata Il (*) Optional 7 Proiectarea sistemelor mecatronice (*) Practica pentru proiectul de diploma

L441.21.05.06-i 5 [ D [ 28] 0 [42] o] o [oo[ss

La41.21.06.F6-i] 4 [ D 28] o [ 28] o] o Jor] 44

4412107564 5 [ E [ 28] o [ 1414 o [os] e9

1441210856 | 4 [cJ oJ o] o] o]eo]ps] 40

Optional 2. Electronica digitala(*)

Optional 4. Optica tehnica (*)

Optional 8 Masini de lucru in procese automate (*)

Elaborarea proiectului de diploma

1441.21.0507-j] 4 [ D[ 28] 0o [28] o] o [op] 44

1441.21.06.57-i] 4 [ D[ 28] o [ 28] o] o [ps] 44

1441.21.0707-i 3 [ D[ 28] 0 [14] o] o [op] 33

1441.21.0857 [ 4 [ D J o [ 0o [ o [100] o Jos] eo

Practica de domeniu Il

Optional 9 Analiza datelor experimentale (*)

Examen de diploma

8

I T T T T T 1T T 1 1441210608 | 4 [ cJ oJ o] o] oJoo]oo] 10]La4121.0758i] 4 [DJ28] 0 [28] o] o]os]44] 44121085810 EJoJoJo]o]o]bs]
9

L T T T T [ T T 1 L T T 1T T T 1T T 1 I I I O I L T T T T T T T 1T
10

L T T T T [ T T 1 L T T 1T T T 1T T 1 I I I L T T T T T T T 1T
11 Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa

1441.21.05.11- | | | | | | | L441.21.06.11- | | | | [ | | 1441.21.07.11- | | [ [ [ | | 1441.21.08.11- | | [ [ [ | |

total/ ore: 392 VPI 358 ore: 392 VPI: 268 ore: 392 VPI: 358 ore: 366 VPI: 384
sem- credite: 30 evaluéri: 4E,3D,0C credite: 30 evaludri: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,4D,0C credite: 30+10 evaluari: 5E,2D,1C
total/ ore: 28 ore: 28 ore: 28 ore: 26
spt. din care: 14,o| 1,0 | 11,o| 2,0 | (c.s I, p) din care: 15,o| 0,0 | 10,0| 3,0 | (c.s I, p) din care: 16,0[ 2,0 l 8,0 l 2,0 l (c,s I, p) din care: 10,0| 1,0 | 6,0 | 9,1 | (c,s I, p)

*consta din: a. verificarea cunostintelor fundamentale si de specialitate; b. sustinerea lucrérii de licenta/diploma.

Observatii:

RECTOR,

Legenda

Nume disciplina

L Cod [nc [FET c T s T 1 T o Jprfckfvm

|| Pr - volum de ore necesar activitatilor partial asistate / practica
1l CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina

Cod = cod disciplina

nc = nr.credite transferabile

FE = forma de evaluare {E, D, C, P-E, P-D}
E=examen, D-evaluare distribuita, C-colocviu
P - E - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu examen
P - D - proiect autonom cu examinare
c=nr.ore curs

|=nr.ore laborator

s=nr.ore seminar
p=nr.ore proiect

CF e {DC, DD, DF, DS}
DC - disciplina complementara
DD - disciplina in domeniu
DF - disciplina fundamentala
DS - disciplina de specialitate
VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale
Exemplu

Analiza matematica

| coo JsafefawfeefofofJoforfm

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte Ingineresti

Inginerie mecanica, mecatronicé, Inginerie industriald si management

Mecatronica si Robotica

Mecatronica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2025

Up

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL | (2021-2022) ANUL 11 (2022-2023)
01

I T 1T [ T T T T 1T I T 1T T 1 L 1 1 I T 1T T | L 1 1 L T T T T T T T T
02

I T 1T [ T T T T 1T I T 1T T 1 L 1 1 I T 1T T | L 1 1 L T T T T T T T T
03

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
04

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
05

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
06

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
07

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
08

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
09

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
10

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
11

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 [ T T [ T T T T T
12

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 I T T [T T T T T T

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte Ingineresti

Inginerie mecanica, mecatronicé, Inginerie industriald si management

Mecatronica si Robotica
Mecatronica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2025

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL 11l (2023-2024) ANUL 1V (2024-2025)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
o1 Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*) Optional 3. Informatica aplicata Il (*) Optional 5 Microcontrolere (*) Optional 10 Retele de calcul si echipamente periferice (*)
1441.21.050601] 5 | D | 28] 0 [ 42] 0 | 0 | DD 55 |La41.21.06.76-01] 4 [ D [ 28] 0 | 28] 0 | 0 | DF | 44 [ra4121.070101] 5 | E [ 28] 0 | 14] 14] 0 [ DD 69 [1441.21.0851-00] 5 | £ [ 28] 0 | 14] 14 0 | DS | 69
02 Optional 1. Dinamica sistemelor mecatronice SpioralSieolaates calculaltloarelor i e Gl2 (RS EEE Optional 5 Microprocesoare Optional 10 Mecatronica automobilului
1441.21.050602] 5 | D | 28 [ 14| 28] ] 0 | DD 55 |L441.21.06.76-02] 4 | D [ 28] 0 | 28] 0 | 0 | DF ] 44 [ta41.21.070102] 5 | E [ 28] 0 | 14] 14] 0 | DD 69 [1441.21.08.51-02] 5 | £ [ 28] 0 | 14] 14| 0 | DS | 69
03 Optional 2. Electronica digitala(*) Optional 4. Optica tehnica (*) Optional 6 Automate programabile (*) Optional 11 Sisteme flexibile de fabricatie (*)
Ganziosoroa] 4 | o[ 28] 0 28] 0 0 Job] 4 |wenzioesre] 4 ] o] z8] o[ 28] 0] 0 [os] 4 |wesnzorozas] 3 ] €] 28] 0 [1a] 0] o Joo]3s Jrenzionsews] s | e 28] 0 [1a]54] o Jos]es
04 Optional 2. Circuite Integrate digitale Optional 4. Fotometrie Optional 6 Automate si microprogramare Optional 11 Automate de control si servire
Ganziosoroi] 4 ] o[ 28] 0 28] 0] 0 Jon] 4 |wenzioesro] 4] o] z8] 0] 28] 0] 0 os] 4 |wesnzorozei] 3] 28] 0 [1a] 0] o Joo]3s Jrennzionseos] s | e 28] 0 [1a]54] o Jos]es
05 Optional 7 Proiectarea sistemelor mecatronice (*) Optional 12 Simularea sistemelor electromecanice (*)
[2]poJoJuafoJo]o]Joc]se [ s]of28]of2s]ofo]Jop]ofuusasorseos] s JEJ28] o [14a]14] o Jos]eoraaszrosssos] s [EJ28] o28] o oJos]ee
06 Optional 7 Programarea robotilor industriali Optional 12 Mecatronica echipamentelor multimedia
[2]oJoJuafoJoJolJoc]se [ s]of28]of2s]ofo]Jop]iofususarorseos] s J[EJ28] 0o [14a]14] o Jos]eoraeszroessos] s [EJ28] 028] o oJos]ee
07 Optional 8 Masini de lucru in procese automate (*) Optional 13 Programarea microcontrolelelor (*)
I T 1T T T T T 11 [ a]el28] of28] ofo]os]a4afreaszrororor] s[pf28] of1a] of oJos]ssjraeszroeseor] s JeEJ2s] 0of28] o] oJos]ee
08 Optional 8 Unitati de fabricatie integrata Optional 13 Calitatea si fiabilitatea sistemelor mecatronice
I T 1T T T T T 11 [ a]el28] of28] ofo]os]a4afuearzrororos] s pJ28] 0f14a] of oos]ss]raeszroesecs] s [eEJ28] 0of28] o] oJos]ee
09 Optional 9 Aplicatii multirobot
I T 1T T T T T 11 [ sa]el28]of28]ofoJos]a4afreszrorseos] 4 JoJ28] 0f28] o oJos]as L T T [ T T T T T
10 Optional 9 Analiza datelor experimentale (*)
I T 1T T T T T 11 [ a]el28]of28]ofoJos]a4afuaeszrorsero] 4 JoJ28] of28] ofofos]as L T T [ T T T T T
11
I T 1T [ T T T T 1T I T 1T 1 T T T T 1T I T T 1 T T T T T [ T T [ T T T T T
12
I T 1T [ T T T T 1T I T 1T 1 T T T T 1T I T T 1 T T T T T [ T T [ T T T T T
13
I T 1T [ T T T T 1T I T 1T [ T T T T 1T I T T 1 T T T T T I T T [T T T T T T

Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeazd un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte Ingineresti

Inginerie mecanica, mecatronicé, Inginerie industriald si management

Mecatronica si Robotica

Mecatronica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2025

U]

Universitatea

Politenica
Timisoara

ANUL 11l (2023-2024) ANUL IV (2024-2025)
14

I T 1T [ T T T T 1T I T 1T T 1 L 1 1 I T 1T T | L 1 1 L T T T T T T T T
15

I T 1T [ T T T T 1T I T 1T T 1 L 1 1 I T 1T T | L 1 1 L T T T T T T T T
16

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
17

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
18

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
19

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
20

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
21

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
22

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
23

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
24

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 [ T T [ T T T T T
25

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 [ T T [ T T T T T
26

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 I T T [T T T T T T

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeazd un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte Ingineresti

Inginerie mecanica, mecatronica, Inginerie industriald si management

Mecatronica si Robotica

Mecatronica

DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2021-2025

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL | (2021-2022) ANUL Il (2022-2023)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
o1 Psihologia educatiei Pedagogie I: Fundamentele pedagogiei. Teoria si metodologia curriculumului || Pedagogie II: Teoria si metodologia instruirii. Teoria si metodologia evaluarii Didactica specializarii
aa12101f11-01] 5 [ E J28 28] 0o [ o [ o ] f [60rasr2r02r11-01] 5 [ £ J28]28] 0o o] o] r ]e9|ta4r2103s1101] 5 [T E J28[28] o[ o o] ¢ [69]|rasr210ar11-01] 5 [ EJ28]28] 0] oo e
Limbi de circulatie internationala 3 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, Limbi de circulatie internationala 4 (optiuni: L.Engleza, L. Germana,
02 L.Franceza) L.Franceza)
I T 1T [ [ T T T 1 I I T [ [ T [ T [ Juaesosmiofo]ofJoJas[ofJofofcrJoojencronnio 2]ofJofas[oJofJofr]f2
03
I T 1T 1 [ T [ T 1 I T 1T [ [ T T T 1T [ 1 T 1 [ T T T T | T T [ [ T T T T
04
1 | [ 1 1 1 | [ 1 1 1 [ [ | [ 1 [ [ [ | [ 1
total/ ore: 56 VPI: 69 ore: 56 VPI: 69 ore: 84 VPI: 91 ore: 84 VPI: 91
sem. credite: 5 evaluari: 1E,0D,0C credite: 5 evaluari: 1E,0D,0C credite: 7 evaluari: 1E,1D,0C credite: 7 evaluari: 1E,1D,0C
total/ ore: 4 ore: 4 ore: 6 ore: 6
sapt. - " -
din care: 2,0 | 2,0 | 0,0 | 0,0 | (c,s 1, p) din care: 2,0 | 2,0 | 0,0 | 0,0 | (c,s 1, p) din care: 2,0 l 4,0 l 0,0 l 0,0 l (c,s I, p) din care: 2,0 | 4,0 | 0,0 | 0,0 | (c,s I, p)
Observatii:
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2021-2025
ANUL [l (2023-2024) ANUL IV (2024-2025)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
Mecanisme avansate Inventor
01
varzrosiiol] sJefesfofaafofo]r[ssfenaroemaf]s]efualofas]ofJo]r]ss [ 1 T [ [ T T T T | T T [ [ T T T T
02 Etica si integritate academica Voluntariat
var2iosiioz]l o JcJofasfofofJoff oz uaanarosmozl oJcJoJas[ofofJo]rJa [ 1 T [ [ T T T T | T T [ [ T T T T
03
I T 1T 7 T T T T 1 L 1 T T [ T T T 1T L 1 T [ [ T T T T | T T [ [ T T T 1T
04
1 | [ 1 L1 Isfel [ [ 1 L1 1 [ [ | L1 1 [ [ | [ 1
total/ ore: 70 VPI 55 ore: 70 VPI: 55 ore: 0 VPI: 0 ore: 0 VPI: 0
sem: credite: 5 evaluari: 1E,0D,1C credite: 10 evaluari: 2E,0D,1C credite: 0 evaluari: OE,0D,0C credite: 0 evaluari: OE,0D,0C
total/ ore: 5 ore: 5 ore: 0 ore: 0
sapt. - " -
din care: 2,0 | 2,0 | 1,0 | 0,0 I (c.s I, p) din care: 1,0 I 2,0 I 2,0 I 0,0 I (c.s I, p) din care: 0,0 I 0,0 I 0,0 I 0,0 I (. s, 1,p) din care: 0,0 | 0,0 | 0,0 | 0,0 | (c,s, 1, p)
Observatii:
RECTOR, DECAN,
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