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Misiunea programului de studii:

Misiunea de baza a Programului de master interdisciplinar complementar Ergoinginerie in mecatronica este aceea de a forma ingineri, medici, psihologi, economisti, inspectori in calitatea vietii,
manageri,etc. cu competente deosebite prin aprofundarea si completarea studiilor de licenta in specializarea Mecatronica, respectiv prin dezvoltarea capacitatilor de cercetare stiintifica in domeniul
Mecatronicii implemetate in ergoinginerie.

Obiectivele programului de studii:
Obiective (competente, abilitati, aptitudini):
Obiectivele principale constau in dezvoltarea unor abilitati specifice ERGOINGINERIE, caracteristice specialistilor in Mecatronica, asigurate prin aprofundarea cunostintelor din domeniile studiilor de

Compententele programului de studii:

Competente profesionale:

2. Crearea de algoritmi de optimizare de structuri noi la nivel de subsistem si sistem.

3. Aplicarea adaptata la context a etapelor de proiectare cuprinse intr-o metodologie de dezvoltare specifica
4. Capabilitati in analiza si testarea performantelor sistemelor mecatronica

5. Capabilitati in integrarea sistemelor mecatronice in procese tehnologice

Competente transversale:
1. Freocupadre periuu periecuorndread proiesiondid prin anueridred avnidatior ae gdnaire criuca, impuncdrea In acuvildll Suinuiice prin eiaporared unor arucoie ue specidiildle,

2. Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificarea exacts a obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, a conditiilor de finalizare a acestora, a etapelor de lucru, a timpului de lucru si termenelor
de realizare aferente

Finalitati:
Absolventii programului de studii universitare de master vor accesa urmatoarele ocupatii posibile conform Clasificarii Ocupatiilor din Romania ISCO-08:

Inginer electromecanic - 215216; Inginer de cercetare in electromecanica - 215131



Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Domeniul de licenta:
Programul de studii univ. de master profesional:

Forma de invatamant:
Durata studiilor:

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de studii universitare de master (DSU_M):

Mecatronica si robotica
Ergoinginerie in Mecatronica

IF - Invatamant cu frecventa
2 ani

STIINTE INGINERESTI

Mecatronica si robotica

Cod

Universitatea

Politehnica
Timisoara

!

Inginerie mecanica, mecatronica, inginerie industriala si management

Cod DFI | Cod RSI DSU M ciclul | clc2c3 | ala2
20 | 70 | 10 M | 441 | 21
PLAN DE iNVATAMANT
Pentru seria de studenti 2021-2023
ANUL [ (2021-2022)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2
. INVESTIGATII BIOMETRICE OCUPATIONALE BIOMECANICA AVANSATA
Ma412101v1 [ 5 [ E [ 28 [ o [ 14 | 14 | [ocav] 69 | masrz102vi [ 5 [ e [ 28 [ o [ 14 | 14 ] [ocav] es
) ERGONOMIE AVANSATA PROIECTARE UMAN CENTRATA
Maar2101v2 | s [ E [ 28 [ o [ o [ 28 ] [ocav] 69 | masr2r02ve [ s [ e [ 28 [ o [ o [ 28 ] [ocav] 69
3 SISTEME ERGONOMICE DE ILUMINAT AMENAJAREA ERGONOMICA A MEDIULUI
M44121.01A3 | 5 | E [ 28 | o [ 14 [ 14 ] [oa 6o | maarzioevs | 4 [ € [ 28 o [ 21 ] o ] [ocav] s1
Optional 1. DEZVOLTAREA PRODUSELOR S| MANAGEMENTUL Optional 2. COMUNICARE ERGONOMICA/ERGOINGINERIA APLICATA IN
4 PROIECTELOR/METODE DE CERCETARE DOMENIUL RADIATIEI OPTICE
Maar21.00v4i | s | E [ 28 | o [ o [ 28 ] [ocav] 69 | ma412102a4i5 [ 4 [ € [ 28 [ o [ o [ 14 ] [ oa [ s
5 Practica profesionala 1 Etica si integritate academica
M44121.01.85 | 10 [ c [ ] | | [ 140 [ os [ 110 | ma412102c5s [ 2 [ o Jaa [ 7 [ o] o] o Joc] 29
6 Practica profesionala 2
I T T [ [ 7T T T 1 maa1210286 | o] ¢ [ [ [ [ Juwo] os o
7
I T T [ [ 7T T T 1 L T [ [ 7T 1T T 1
8
I T T [ [ 7T T T 1 L T [ [ 7T 1T T 1
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VA: 224 ||vPr: 386 |VAi: 224 |vPr: 386
tsc’;f:/ VA (VAI+VAD): 364 |[VCA (VA+VPI): 750 |[VA (VAI+VAp): 364 |VCA (VA+VPI): 750
.credite: 30 |levaluari: 4E,0D,1C| credite: 30 |[levaluari: 4E,1D,1C
VAI: 16,0 [[VPI: 27,6||VAI: 16,0 |VPI: 27,6
t;’;z't/ VA (VAI+VAD): 26,0 |VCA (VA+VPI): 53.6| VA (VAI+VAD): 26,0 |VCA (VA+VPI): 536
din care: 8,0 I 0,0 I 2,0 I 6,0 I 10,0 I(c, s, |, p, VAp)|/din care: 9,0 | 0,5 | 2,5 | 4,0 | 10,0 |(c, s, |, p, VAp)




Pentru seria de studenti 2021-2023
ANUL Il (2022-2023)

SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
. MODELAREA S| SIMULAREA SISTEMELOR TEHNICE S| BIOLOGICE Practica de cercetare pentru elaborare disertatie
Ma4121.08v1 | 5 | E [ 28 [ o [ 28 [ o ] [ocav] 69 | m4s1210451 [ 15 [ ¢ [ o [ o ] o [ o [182] ps [ 103
) ERGOTERAPIE Elaborare lucrare de disertatie
Maa121.08v2 | 5 | E [ 14 [ o [ 28 [ o ] ocav] 83 | m4s1210452 [ 15 [ ¢ [ o [ o ] o [ o [182] ps [ 103
3 FACTORUL UMAN IN PROIECTAREA ERGONOMICA Examen de disertatie
M4412103v3 | 5 [ E [ 28 [ o [ 28 | 28 | Jocav] 41 | wma41210453 [ 20 [ e ] o [ o ] o ] o [ o ] os 250
Optional 3. LEGISLATIE ERGONOMICA/MANAGEMENTUL SI
4 ERGONOMIA LOCULUI DE MUNCA
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VAi: 224 |VPI: 386 |VAi: ik 636
tsc’;f:’ VA (VAI+VAp): 364 [[VCA (VA+VPI): 750 [VA (VAI+VAp): 364 [VCA (VA+VPI): 1000
* [lcredite: 30 |[levaluari: 4E,0D,1Cl||credite: 40 |[fevaluari: 1E,0D,2C
VAI: 16,0 [VPI: 27,6(VAi: 0,0 |[vPr: 45,4
t;’:‘)'t’ VA (VAI+VAp): 26,0 [[VCA (VA+VPI): 53,6([VA (VAI+VAp): 26,0 |VCA (VA+VPI): 71,4
din care: 7,0 I 1,0 | 6,0 | 2,0 | 10,0 |(c, s, |, p, VAp)|din care: 0,0 | 0,0 | 0,0 | 0,0 | 26,0 |(c, s, |, p, VAp)
RECTOR, DECAN,
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DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2023
ANUL | (2021-2022)

SEMESTRUL 1

SEMESTRUL 2

01

Optional 1. DEZVOLTAREA PRODUSELOR S| MANAGEMENTUL
PROIECTELOR (*)

Optional 2. COMUNICARE ERGONOMICA (*)

M4412101v401 | s | E [ 28 | o [ o [ 28 | [ocav] 69

M44121.02A401 | 4 | E [ 28| o [ o [ 14 |

[ oa [ ss

02

Optional 1. METODE DE CERCETARE

Optional 2. ERGOINGINERIA APLICATA IN DOMENIUL RADIATIEI OPTICE

M4412101v402 | s | E [ 28 | o [ o [ 28 | [ocav] 69

M44121.020402 | 4 | E [ 28| o [ o [ 14 |

[ oa [ ss

03

04

05

06

07

08

09

10




DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2023
ANUL Il (2022-2023)

SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
o Optional 3. LEGISLATIE ERGONOMICA (*)
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Legenda
Exemplu
Nume disciplina
Tehnologii avansate de masurare
Cod " nc I FE I c I s I | | p |VAp| CF |VPI M170.17.01.V1 " 8 | E " 28 | 0 | 28 | 0 " 49 |DCAV| 50

Cod = cod disciplina
nc = nr.credite transferabile
FE = forma de evaluare
FE € {E, D, C}
E=examen
D=evaluare distribuita
C=colocviu
c=nr.ore curs/semestru
s=nr.ore seminar
I=nr.ore laborator
p=nr.ore proiect

VAp- volum de ore necesar activitatilor partial asistate

(*) - discipline optionale activate in anul universital Pentru seria de studenti 2021-2023

CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina
CF={DA, DCAV, DS, DC}
DA - disciplina de aprofundare
DCAV - disciplina de cunoastere avansata
DS- disciplina de sinteza
DC - disciplina complementara

VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale pentru un semestru de 14 sapt. plus 4
sapt. de sesiune

VAi- volum de ore necesar activitatilor integral asistate=c+s+l+p

VA - volum de ore necesar activitatilor integral asistate si al celor asistate partial
=VAi+Vap

VCA - volum de ore cumulat al tuturor activitatilor = VA+VPI

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




